Eine punktformige Masse wird am oberen Ende eines Parabelbogens aus der Ruhe losgelassen.
Wie sieht der Verlauf fiir Beschleunigung und Geschwindigkeit aus?
Die Bewegung erfolgt mit Reibung und Luftwiderstand.
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M F=0 dynamisches Gleichgewicht der Krafte

Erstellen des DGL-Systems:
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Komponenten der Krafte eingesetzt und vereinfacht:
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Wann erreicht der Kérper den Scheitelpunkt der Parabel?
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